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Rychloupina

Rychloupinace

Princip fungovani lomené paky

Pouziti principu lomené paky prinasi rychloupinaciim podstatné
vyhody:

Upfnaci rameno se zveda v takovém rozsahu, aby mohl byt obrobek
upnuty a uvolnény zcela bez prekazek.

Dokonce i nejmensi dopredny pohyb ovladaci paky posune upinact
rameno s upinacim Sroubem nad obrobek.

Jak je patrné ze schématu, tak poloha oto¢nych ¢epti lomené paky
povede k nasobenf vstupnf sily, ktera plsobi na ovladaci paku.

V této poloze jesté neni rychloupinac plné funkéni a jakakoliv
protichddna sila jej otevre.

V této poloze jsou vSechny tri ¢epy dokonale vyrovnané, ¢imz se
dosahne maximalnf upinaci sily Fs (poloha mrtvého bodu).

Upfnaci sila Fs pUsobici na obrobek zavisi hlavné na nasledujicich
kritériich:

- vstupnisila, kterd plisobi na ovladaci paku

- poloha upinaciho Sroubu na upinacim rameni

ProtoZe sila plUsobici na ovladaci péku a vyvolana obsluhou nenf
znama, upinacf sila Fs uvedend v tabulce je stanovena pouze pro
pneumaticky ovladané rychloupinace.

Upfnaci sila Fs mUze byt zménénd Upravou nastaveni polohy
upfnaciho sroubu. Upinacf sila se zvétsuje, jestlize se celd kontaktnf
plocha Sroubu dostane na obrobek predtim, nez lomend paka
dosdhne mrtvého bodu. Tento Ucinek je jasné ilustrovan pfi pouzitf
elastické pritlacné opérky.

V této poloze dosahla lomend péka zajisténé polohy (prekonanf
mtrvého bodu) a ovlddaci pdka dosdhla pevného dorazu. Tak je
zabranéno otevreni rychloupinace, dokud jej obsluha neuvolni.

Sila, které je rychloupina¢ schopen odolat v této zajisténé poloze
(prekonani mrtvého bodu), aniz by se trvale deformoval, je znama
jako pridrzna sila FH. Pridrzna sfla ma charakteristickou hodnotu
(koeficient) pro rychloupinace a tato hodnota zdvisi hlavné na
nasledujicim:

- velikost (rozméry, geometrie) rychloupinace
- poloha upinaciho Sroubu na upinacim rameni

V tabulkdch je prFidrzna sila FH rychloupinactl uvedend vzdy
vzhledem k urcité poloze (vzdalenost r) na upinacim rameni.

V katalogovych listech jsou vSechny rychloupinace zobrazené ve své
upinacf poloze.
VSechny odkazy na silu jsou uvedeny v jednotce N (Newton).
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Upinaci rameno

Ovladaci paka
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Rychloupinace

Typy
1
s P 2
Svislé rychloupinace
Ovladaci péka a upinacf rameno se pohybuji ve stejném smeru.
V upnutém stavu je ovldadaci paka ve svislé poloze. 3
U aplikaci, kde se vyskytuji velké sily a dochazf k mnoha upinacim
cykltm, jsou k dispozici verze , Longlife” s prodlouzenou Zivotnosti.
a
5
6
Vodorovné rychloupinace 00 S
Ovladaci pdka a upfnaci rameno se pohybujf v opaéném smeéru. é] qu .
V upnutém stavu je ovladaci paka ve vodorovné poloze (nizka verze). (h-
- L
9
PFimé rychloupinaée o° 10
<o
Na téchto rychloupinacich je kyvny pohyb ovladaci paky prevedeny >
na axialnf pohyb pistu, ktery mtze byt tlaceny nebo tazeny. 1
S vyjimkou dvou verzi (GN 841 viz. strana 1588), zajisti se na konci
svého zdvihu v obou smérech. Z tohoto diivodu mohou byt pouzité
pro tlacenf nebo tazent. 12
13

Tfmenové rychloupinace

Na téchto rychloupinacich je kyvny pohyb ovladaci paky prevedeny
na axialni pohyb, ktery tdhne hak nebo tfrmen.

Trmenové  rychloupinace jsou dostupné se zamykacim 16
mechanismem nebo bez néj.
17
18
Pneumatické rychloupinace
Tyto rychloupinate kombinujf vyhody upinani na principu lomené 3
paky (upfnaci rameno zlstava v upinaci poloze i pfi ztraté tlaku >
vzduchu!) s vyhodami pneumatického systému, to znamena: >§
- konstantniupinacf sila Fs nezavisla na obsluze N
- nékolik rychloupinact maze byt ovliddano soucasné g
- pneumatické rychloupina¢e mohou byt napojené na tlakovy vzduch o
z rtiznych mist (dalkové ovladani, koordinované a fizené jinymi stroji) S
- nékteré varianty jsou k dispozici se vzduchovym valcem, ktery R
umoznuje ovladdani pres snima¢ polohy indukujici elektricky %
impuls, kdyz rychloupina¢ doséhne v ramci svého upinaciho cyklu %
konkrétni polohy. o
>
&

Pneumatické rychloupinace jsou k dispozici v proveden( vertikalnim a
s tlatnou tycf.
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