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Rychloupina

Pneumatické rychloupinace

Notas generales

Pneumatické rychloupinace se hojné uzivajf pfi obrabénf a ve vyrobe.
Slouzf k upinanf, drzeni a polohovani obrobku.

Pneumatické rychloupinate mizeme podle kinematickych viastnosti a typu provedenfrozdélit do nasledujicich skupin:
pneumaticky ovlddané rychloupinace a uzavéry, silové rychloupinace a oto¢né rychloupinace.

RYCHLOUPINACE A UZAVERY

Pneumaticky ovladané rychloupinace a uzavéry svym provedenim
arozmeéry odpovidaji ru¢né ovlddanym rychloupinacam.
Funguji na principu lomené paky, ale namisto Cisté ru¢nf sily jsou

ovladané pneumaticky.

Diky principu lomené péaky upina¢ zlstavé zavieny i po ztraté tlaku

vzduchu.

Rychloupinace a uzavéry, které majf v pistu zabudovany permanentnf
magnet (oznacené pismenem M), umoznuji detekci koncové polohy

pomoc( snimacu.

SILOVY RYCHLOUPINAC

Silové rychloupinace dokazi vyvinout vysokou upinaci silu i s
mechanismem malych rozmeérd, coz sniZuje jejich spotfebu vzduchu

ahmotnost.

Kinematické vlastnosti silovych rychloupinact jsou uzptsobeny tak,
aby vyvinuté upinaci sila zUstala zachovana i po ztraté tlaku vzduchu.
VSechny silové rychloupinace jsou vybaveny snimacem na deteko-

vanikoncové polohy.
Soucasné je mozné vSechny silové

rychloupinace a jejich

prislusenstvi objednat s nepfilnavym povrchem, ktery chrani pred

svarovacim sprejem a korozi.

OTOCNE RYCHLOUPINACE

Otoc¢né rychloupinace se od ostatnich upinacu lisi svym kinema-
tickym mechanismem. Sviracl pohyb je zahajen otocenim o 90° a
linedrnim pohybem doll, po kterém nasleduje linedrnf sviraci pohyb

k upnuti obrobku.

Otoc¢né rychloupinace se obvykle uZivaji v pripadech, kdy je kvuli
vkladani a vyjimanf obrobkl nutné, aby oblast upinani byla volné

pristupna shora.

Typicky jsou usazené na obdéInikové nebo valcové zakladné. Otocné
rychloupinace s obdéInikovou zakladnou (blokova verze) jsou navic
vybaveny pistem s magnetickym krouzkem, ktery umoznuje detekci

koncové polohy pomoci snimace.
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Pneumatické rychloup

Priklad pouziti Rychloupinac¢e mechanické

Rychloupina¢ GN 862.1
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Rychloupina¢ GN 860
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Rychloupina

Pneumatické rychloupinace
Priklad pouziti Silovy rychloupinac¢

Pneumaticky rychloupina¢ GN 864

Pneumaticky rychloupina¢ GN 865 \

Pneumaticky rychloupina¢ GN 866
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Pneumatické rychloupinace

Priklad pouziti Oto¢né rychloupinace

Otocny rychloupina¢ GN 876
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Rychloupina

Pneumatické rychloupinace

Piehled typt
Rychloupinaée mechanické
i i i Upinaci sila
Standardni Vlastnosti KluSmatiis P .. PFidrzna sila
L F¢ (N) pfi 6 )
provedeni F,inN
barech
GN 860 - Princip lomené paky *
i ’
g\gleStrana - Napinaci mechanismus svym provedenim " ANQES
) odpovida ru¢ne ovladanym rychloupinacdm 7\,.\ 380-3200 700- 4000
/ —” O
- Detekce koncové polohy </
GN 861 - Princip lomené paky Y,
(viz. strana - Vysoce odolné proveden('s vysokymi upinacimi 4
eL2) silami 2500-3600 | 10000 - 20000
- Detekce koncové polohy
GN 862 - Princip lomené paky
g\glzé)strana - Montaz prostrednictvim naklonéné zaklady
- Detekce koncové polohy 570 - 1800 750- 2600
GN 862.1 - Princip lomené paky
g\glzé)strana - Montaz prostrednictvim naklonéné zaklady
- Stevme’ provevdem’a, ro?mléry jako GN 862, 1260 - 1800 2200- 2600
ovsem s moznosti ru¢niho ovliadani
- Detekce koncové polohy
GN 863 - Princip lomené pdaky
g\g;bs)trana - Montaz prostrednictvim naklonéné zaklady
- Vysoce odolné proveden('s vysokymi upinacimi 3250 - 5600 10000 - 20000
silami
- Detekce koncové polohy
GN 890 - Princip lomené paky
(viz. strana - Napinaci mechanismus svym provedenim
1621) odpovida ru¢né ovladanym tlatnym-taznym
rychloupinac¢tim 780 - 5520 1200 - 25000
- Pro tla¢né upinanfi
- Detekce koncové polohy
GN 962 - Princip lomené paky
(. i), - Montaz prostrednictvim naklonéné zaklady
- Vysoce odolné proveden('s vysokymi upinacimi 870 - 2280 2200- 8500
silami
-, Longlife”
- Detekce koncové polohy
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Pneumatické rychloupinace
Prehled typt

Silovy rychloupinaé

Standardni

.| Vlastnosti Kinematika Upinaci sila e a s
provedeni . PFidrzna sila
F, (N) pFi 6 )
F,inN
barech
GN 864 - Mechanismus s mrtvym bodem
(viz. strana - Upinaci rameno je horizontalnf, vertikalni nebo
[EE5)) vystredéné
- Velké upinaci sily 2220 -9000 4070 -13300
- Kompaktni rozméry
- Nizk& spotreba vzduchu
- Nizk4 spotfeba vzduchu
- Detekce koncové polohy
GN 865
(viz. strana < <8

1635) > J
o F 6]\ | 1250- 2900 2300- 7200

GN 866
(viz. strana
1636)

630 -1800

1150 - 2000

Otocné rychloupinace
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Rychloupina

Standardni | Vlastnosti Upinaci sila vory
; .. PFidrzna sila
provedeni F, (N) pfi 6 —
barech nift
GN 875 - Rota¢nf a linedrni pohyb
(viz. strana) - Blokovou verzi Ize montovat univerzalné
- Kompaktni rozmeéry
- Detekce koncové polohy 170 - 1100 170- 1100
GN 876 - Rota¢nf a linedrni pohyb
(viz. strana) - Se zavitem, nastavitelné 921
- Kompaktni rozmeéry - E
v 170 - 1100 170 - 1100
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