Spojkys

Obecné poznamky

uvobp

Spojky vytvarejl spojeni mezi hnacimi hrideli a pohédnénymi hrideli za i¢elem prenosu rota¢niho pohybu a to¢ivého momentu. Slouzf
napriklad ke spojenfhFidelf motort a pfevodovych Ustrojf do jedné pohonné jednotky.
Vedle primdrniho Ucelu prenosu kroutictho momentu pinf spojky také dalsi dalezité Ukoly:

- Kompenzace posunu a nesouososti hridelf

- Absorpce chyb hazenf a axidlnich pohybt
- Tlumenfvibraci a narazd

Spojky se pouzivajf ve velmi Siroké skale aplikacl. Spektrum sahd od jednoduchych pohonti az po komplexni Fidici, regula¢ni a méricf
aplikace.

TOLERANCE VYCHYLENi A HAZENI

Stejné jako vSechny mechanické soucasti, podiéhaji hridele vyrobnim a montéznim tolerancim, které obecné nelze zcela eliminovat ani pfi
rozsahlych technickych opatrenich.

Pokud tyto odchylky nejsou zohlednény v konstrukci, vysledkem mohou byt vibrace, hlu¢ny chod a opotrebeni nebo poskozeni hiidelf a jejich
loZisek.

Vhodné spojky jsou nejen schopny Uc¢inné kompenzovat vychyleni a hazeni, ale také zna¢né zjednodusuji proces montaze, ¢imz snizuji celkové
mnoZstvi nutné prace.

Vychylenf hiidele a chyby hazenf se mohou liSit svou povahou a je tfeba je vzdy vzit v Uvahu pfi vybéru vhodné spojky.

Typ chyby Diagram vychyleni

také bo¢né posunuty a nevyrovnavaji se.

Boéni i R
Osy hfidell jsou ve skute¢nostirovnobézné, jsou véak 7‘ _ (7);?

urcitym dhlem.

Uhlové - a
Osy htidelt nelezi ve stejné roviné, setkavaji se pod h (*’*’ } A’ — I

Axialni (7777{ )7#,’ 774\’_\}7
HFidele se pohybuji axidlné podél osy otaceni.. L \

Hazeni N A [ O
HFidele se pohybuji radidlné ze stfedu osy otaceni.. | 9
\
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Spojkys

Obecné poznamky

OBLASTI APLIKACE -TRIDY - TYPY SPOJEK

Aplikace spojek Ize obecné rozdélit na dve tridy.

Rizeni pohybu

PFenos krouticiho momentu a vykonu

U aplikaci pro Fizeni pohybu se otacivy pohyb prendsi s velmi
vysokou presnosti. To vyzaduje typ spojky s vysokou torznf
tuhostfa nulovou vili ve sméru otacent.

Typické aplikace jsou ndasledujici:
Servomotory nebo krokové motory prolinearniosy, primyslové
roboty, zkusebni stavy atd.

U prenosu krouticiho momentu a vykonu je kladen ddraz na
Cisty prenos sily. To vyzaduje spojky, které mohou odolat
vysokym krouticim momentim a vysokym zatiZzenim a mohou
tedy spolehlivé fungovat v drsnych podminkach.

Typické aplikace jsou nasleduijict:
Dopravnikoveé systémy, ¢erpadla a michadla, balici stroje atd.

Pro kazdou z vySe popsanych tfid aplikaci jsou k dispozici dva typy spojek.

Vinovcové spojky a spiralové spojky

Elastomerové éelistové spojky a spojky Oldham

+

)

GN 2244 /

VInovcova spojka

Torzni tuhost

GN 2246
Stérbinova spojka

Pripustné presazeni hfidele +

VInovcové spojky nabizeji vysokou torznf tuhost. Diky tomu se
dokonale hodi pro pfesné a fizené pohyby.

Spiralové spojky majf ve srovnani s vinovcovymi spojkami nizsf
torznituhost, ale mohou kompenzovat vy$sinesouososti hridelr.

+

A

GN 2240

GN 2241 /

Elastomerova Celistova spojka

Kroutivy moment

GN 2242 / GN 2243
Oldhamova spojka

Y

Pfipustné presazeni hiidele +

Elastomerové Celistové spojky jsou navrzeny pro prenos
vysokého krouticiho momentu alze je pouzit ve vSech aplikacich.

Spojky Oldham prendseji mensi krouticf moment, ale mohou
kompenzovat vyssinesouososti hiidelf.
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