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Ukazatele polohy 7

Ukazatele polohy spolecnosti ELESA-CLAYTON

Obecné pouziti

Otocné ovladacl prvky spole¢nosti ELESA-CLAYTON se

pouzivajl k nastaveni a fizeni rtiznych funkef stroje. Obecné se

tyto ukazatele pouZivajf k regulaci pritoku, mnoZstvi, zdvihu,

nastaveni ménic¢t rychlosti atd. Sestava ukazatele polohy se

sklada z nasledujicich ¢astf:

+ rucnf kolo / ovladaci kole¢ko k manipulaci s ovladacim
hridelem a zméné polohy prvkU stroje

« ukazatel polohy, ktery informuje o poloze prvkU stroje.

Ukazatele polohy

Ruénf kola, ¢i ovladaci kolecka je tfeba k ukazatellm, ve vetsiné
pripadu, zvolit zvIast, s vyjimkou integrovanych modeld, kterd majf
ukazatel osazen pfi vyrobé.

Typ odectu

Analogovy: Odecet je zobrazovan pomoci dvou otécejicich se
rucicek na kruhové stupnici.

Digitalné-analogovy: Odecet polohy je zobrazen prostrednictvim
¢islicového pocitadla a jednou otécejici se rucickou na kruhové
stupnici.

Digitalni: Odecet je zobrazovén prostfednictvim cislicového
pocitadla.

Digitalni displej LCD: Odecet se zobrazuje pfimo, prostrednictvim
digitalniho elektronického displeje.

Analogové ukazatele jsou obvykle opatfeny stupnici a dvéma
rucickami. Jedna rucicka ukazuje pocet otacek ovladaciho hridele
a druhd ukazuje ¢astecné pootoceni od zvolené nulové polohy v
dané otacce.

Ukazatele s digitélné-analogovym, digitalnim a LCD odec¢tem jsou
opatfenymechanickym ¢islicovym pocitadlem, nebo displejem,
ktery udava linedrni posunuti prvku stroje pfipojeného k ovladaci
hFideli z po¢atecni polohy.

Typ fungovani

Gravitacni pohyb: Pouzivéd se, kdyz je ovladaci kole¢ko hridele
vodorovné nebo naklonéné max. 60°. Otacenim ovladaciho kolecka
s ukazatelem se rucicky pohybuji, zatimco stupnice, vhodné
vyvazena, je gravitacni silou drzena ve stacionarni poloze.
Nepfimy nahon: Pouzivd se na hiidele ve vsech polohdch.
Otacenim ovlddaciho kole¢ka s ukazatelem se rucicky pohybuiji,
zatimco stupnice je zajisténa kotevnim ¢epem pfipevnénym ke
stroji.

Pfimy nahon: Pouziva se u ovlddacich hridell v libovolné poloze,
ukazatel se montuje pfimo na ovladaci hfidel a drzi na svém misté
pomoci ¢epu smefujicim dozadu.
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Jak vybirat ukazatele polohy

+ Urcete, zda je nutné zobrazovat pocet otécek nebo linedrni
posunuti. V prvnim pfipadé zvolte analogovy ukazatel. Pro
linearni posun zvolte digitalné-analogovy, digitalni nebo digitalnf
LCD Ukazatel.

UrCete polohu ukazatele a hridele, na které zavisi vybér
pozadovaného pohybu: gravitace, nepfimy nahon nebo primy
nahon.

Definujte pfevodovy pomér u analogového typu, nebo odecet po
jedné otacce v pripadé téchto typd: digitalné-analogovy, digitalnf
adigitalni’'s LCD.

UrCete smér otacent.

V pripadé prirtstku ve sméru pohybu hodinovych rucicek
(vpravo) =D.

V pripadé prirtstku proti sméru pohybu hodinovych rucicek
(vlevo) =S.

/vazte podminky pouziti ovladaciho kolecka, tzn. venkovn{
prostredi, vibrace, korozivni prostfedf atd. Viz UpIné Udaje na
strance vybraného ukazatele.

Vlyberte vhodné rucni kolo / ovladaci kolecko k pouziti, se
zohlednénim priiméru, a Uchyt potfebny k prenosu potfebného
krouticho momentu. Dalsimi okolnostmi, které je tieba vzit
v Uvahu, jsou pramér ovladaci hiidele a to, zda je k ovladanf
potrebné rukojet.

Specialni provedeni na vyzadani

Standardni fada ukazatelti polohy ELESA-CLAYTON dostupnd v

tomto katalogu vyhovuje vétsiné aplikaci. Ukazatel Ize pfizplsobit

konkrétnim aplikacim, napfiklad:

+ Podle pokynll zdkaznika lze vyvinout zvlastni stupnice k
ukazateltim s analogovym nebo digitalné-analogovym odectem.

+ Kovové ¢&asti z nerezové oceli slouzf k pouziti na strojich a
zarizenitam, kde zakony nebo konkrétni hygienické a klimatické
okolnosti nebo okolnosti vyzaduji pouziti materiald odolnych
vici korozi.

+ Gravitacni ukazatele s analogovym odectem a glycerinovou
naplni do aplikaci s velkymi vibracemi, komplikujicimi spravny
odecet zabranuji kondenzaci na skle ukazatele.

+ Specidlnistupnice na zadost zékaznika, na dostatecna mnozstvi,
vyvinuté technickym oddéleni spolecnosti ELESA.

Vzory ELESA a GANTER jsou chranény registrovanou ochrannou znamkou.
PFi reprodukci vykrest uvadéjte zdroj.



Typ odectu Typ fungovani Provedeni ukazatele

1
GAO1 - GAO2 - GAO5

kovové pouzdro
Strana 694 2
GA11 - GA12 3

Gravitacnf plastové pouzdro
Strana 695 h

MBT-GA
Analogovy Ukazatel upevnén v plastovém kole 5
Strana 696

6

PAO1 - PAO2 - PAO5
kovové pouzdro
Strana 699

Nepfimy nahon

PA11 - PA12
plastové pouzdro
Strana 700

GW12
plastové pouzdro
Strana 697

10

Gravita¢nf

MBT-GW
Digitdlné analogovy Ukazatel upevnén v plastovém kole
Strana 698

PW12
Nepfimy nahon plastové pouzdro
Strana 701

DD50

Strana 716 15

16
L L DD51
Digitalni Primy nahon Strana 718

17

DD52R
Strana 721

DD51-E
Strana 724

DD52R-E
Strana 726

Ukazatele polohy 7

LCD elektronicky Primy nahon

DE51
Strana 728

MPI-15
Strana 732
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Ukazatele polohy 7

Ukazatele polohy gravitacni

Vlastnosti

Vhodné k pouziti u ovladacich hfidell s vodorovnou polohou
nebo naklonéné do max. 60°

Pohyb probihéd v utésnéném pouzdre (obr. 1). Sklada se ze
systému protizdvazi namontovaného na presném kulickovém
lozisku, které se otaci na stfedové hrideli integrované
do pouzdra ukazatele, které je upevnéno na ruc¢nim kole
/ ovladacim kole¢ku. Na konci hfidele je Cervena rucicka,
otacejici se spolu s ovlddacim koleCkem, ¢irucnim kolem. Série
pfevodd s rdznymi poméry prendsf otacky hridele na cerny
ukazatel. Na protizévaZi je rovnéz upevnéna stupnice. Pokud
je ukazatel upevnén na hfidelich s vodorovnou polohou (nebo
sklonénou o max. 60°), stupnice je stale drzena gravitacni silou
a ukazatele se pfi otacenf ru¢niho kola / ovladaciho kolecka.

Stupnice

Prevod

I Okenko

Oviadaci Ruticka
hiidel

Ru¢ni/ovladaci kolo

Prevodové poméry

Kazdé celé otocenf velké rucicky (Cervené) odpovida ¢asti otocenf
malé rucicky (Cerné). Pocet otacek Cervené rucicky, potfebnych
k tomu, aby Cerna rucicka obéhla stupnici jednou dokola, se
nazyva prevodovy pomer ukazatele. Priklad: pomér 12:1 znamena,
Ze 12 otéacek Cervené rucicky odpovida Uplnému otoceni cerné
rucicky (obr. 2). 12 otacek ovladaciho kole¢ka pokryva cely rozsah
nastaveni. Po kazdém otoCenf ovlddaciho kolecka kolem dokola se
¢erna rucicka posune 0 1/12 stupnice.

obr. 2

Vybér prevodového poméru ukazatele

+ Ustavte ovladaci hfidel do pocate¢ni nebo referencni polohy.

+ Spocitejte pocet otdcek ovladaci hiidele k pokryti celého
rozsahu.

+ Vysledek tohoto Ukonu je pomeér. Pokud tento neodpovida
standardnimu pomeéru, vyberte dalsi nejvyssi.

+ Aby byl odecet optimadini, tj. presngjsi, doporucuje se vybrat
prevodovy pomér, ktery je co nejblize otdckam ovladaciho
kolecka, které jsou zapotfebl k pokryti celého rozsahu
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nastaveni. Napriklad, pokud je zapotrebi 11 otécek, pomér 12:1
je nejvhodnéjsi, protoze bude pouzito 11/12 dostupné stupnice.
Pokud by byl zvolen pomér 24:1, pouzije se pouze 11/24 stupnice
a odecet by byl méné presny.

+ Ukazatele se standardnimi prevodovymi poméry jsou bézné na
skladé, aby vyhovély vétsiné pozadavkd.

Stupnice

Stupnice jsou k dispozici pro vSechny standardni pomeéry v
konfiguracich s otacenim ve sméru (D) nebo proti sméru (S)
otacenfhodinovych rucicek. Standardnistupnice udavaji ¢islo, které
Ize pomocf pfevodnich tabulek prevést na hodnotu provadéného
nastaveni. Na vyzadanf a v pripadé dostatecnych mnozstvi Ize
dodat specidlni ¢iselniky se znatkami nebo pfizplisobenymi
stupnicemi umoznujicimi pfimy odecet.

Gravita¢ni sila

obr.3

Pfresnost

Gravitatniukazatel je presnéjsi, pokud se pouziva na horizontalnich
ovladacich h¥idelich. Mdze se vSak pouzit na hridelich se sklonem
max. 60° avSak presnost se snizuje s nartistem uhlu sklonu a°
(obr. 3).

Montazni pokyny

Montéz ukazatelli na ovladaci kolecka/otocnym regulatorem:

 pripojte pomoci ¢epu nebo upeviovaciho Sroubu ovladact
kole¢ko k ovl&dact hideli

+ ustavte ovlddaci hridel otocenim ovladaciho kole¢ka do
pocatecni nebo referencni polohy

+ otoCte ukazatel tak, Ze jej drzite v ruce, dokud nejsou ukazatele
v nulové poloze

+ pripevnéte vynulovany ukazatel do ru¢niho kola / ovladactho
kolecka a rovnomérné utdhnéte radidlni zajistovaci Srouby
stfednim utahovacim momentem, aby nedo$lo k narusenf
pouzdra ukazatele, a tim k zablokovani pohybu

Montdz integrovanych ukazatelt (vestavénych v ovlddacim

kole¢ku):

« ustavte ovladaci hfidel do pocate¢ni nebo referencni polohy

+ otoCte ukazatel tak, Ze jej drzite v ruce, dokud nejsou ukazatele
v nulové poloze

+ pripojte integrovany ukazatel k ovladaci hfideli tak, ze poté, co
zkontrolujete, zda je hfidel a ukazatel v nulové poloze, utahnéte
upevrovaci Sroub.

e_"| *mml[n’ Vzory ELESA a GANTER jsou chranény registrovanou ochrannou znamkou.
L@ PFi reprodukci vykrest uvadéjte zdroj.
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Ukazatele polohy s neprimym nahonem

Vlastnosti

Vhodné k pouziti s ovliadacimi hfideli v libovolné poloze. Pohyb
probfha v utésnéném pouzdre (obr. 1). Ru¢ni kolo / ovladacf
kolecko s ukazatelem je pripojen k ovladaci hrideli. Na zadnf
strané rucniho kola / ovladaciho koletka je k réamu stroje
pfipojena pfiruba s vnitfnim korunovym ozubenym kolem
(zakrytym), a to pomoci kotevniho ¢epu (nebo podobné).
Timto zpUsobem se priruba béhem otécen( ovladaciho kolecka
integruje se strojem. Otaceni ovlddaciho koleCka zplsobf
otacenf planetového pastorku, ¢imz se pfenese pohyb dovnitf
pouzdra ukazatele. Otécenf se pak pomoci ozubenf prendsi na
na obé rucicky, zatimco stupnice zlistava nehybna, a to diky
tomu, Ze je pomoci kotevniho Cepu upevnéna k ramu stroje.

Vieteno
Okénko

Rucicky
‘ Ru¢ni/ovladaci kolo

Prevod

Stupnice

- & J
Unase¢ N ‘ = Kryta priruba s
satelitu —, ‘ korunovym kolem
Réam stroje % '
B2
~
gy
' Kotevni kolik

Ovladaci hridel

obr.1
Pirevodové poméry
Kazdé celé otocenf velké rucicky (Cervené) odpovida ¢asti otoceni
malé rucicky (Cerné). PoCet otacek Cervené rucicky, potrebnych k
tomu, aby ¢erna rucicka obéhla stupnici jednou dokola, se nazyva
prevodovy pomér ukazatele.
Priklad: prevodovy pomér 12:1 znamend, ze 12 otacek Cervené
rucicky odpovida tplnému otoceni ¢erné rucicky (obr. 2).12 otacek
ovladaciho kolecka pokryva cely rozsah nastaven.
Po kazdém otoceni ovladaciho kolecka kolem dokola se ¢erna
rucicka posune o 1/12 stupnice.

obr. 2
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Vybér prevodového poméru ukazatele

+ Ustavte ovladaci hfidel do pocate¢ni nebo referencni polohy.

+ Spocitejte pocet otdcek ovladaci hridele k pokryti celého
rozsahu.

+ Vysledek tohoto ukonu je pomér. Pokud tento neodpovida
standardnimu poméru, vyberte dalsi nejvyssi.

« Aby byl odecCet optimalni, tj. pfesnéjSi, doporucuje se vybrat
prevodovy pomér, ktery je co nejblize otackam ovladaciho
koleCka, které jsou zapotfebi k pokryti celého rozsahu
nastaveni. Napriklad, pokud je zapotrebi 11 otacek, pomér 12:1
je nejvhodnéjsi, protoze bude pouzito 11/12 dostupné stupnice.
Pokud by byl zvolen pomér 24:1, pouzije se pouze 11/24 stupnice
a odecet by byl méné presny.

+ Ukazatele se standardnimi pfevodovymi poméry jsou bézné na
skladé, aby vyhovély vétsiné pozadavku.

Stupnice

Stupnice jsou k dispozici pro vsechny standardni poméry v
konfiguracich s otacenim ve sméru (D) nebo proti sméru (S)
otacenfhodinovychrucicek. Standardnistupnice udavaji ¢islo, které
Ize pomoci prevodnich tabulek prevést na hodnotu provadéného
nastaveni. Na vyzadani a v pfipadé dostatecnych mnozstvi Ize
dodat specidlni ¢iselniky se znackami nebo pfizplisobenymi
stupnicemi, aby bylo mozné provadét bezprostiedni odecet.

Montazni pokyny

+ Vyvrtejte otvor v rdmu stroje na zadni kotevni Cep pFiruby.

+ Ustavte ovladaci hfidel do pocate¢ni nebo referencni polohy.

+ Demontujte Cernou ochrannou ¢epicku planetového pastorku a
otacejte jej, dokud nejsou ukazatele v nulové poloze.

+ Vezméte vybrané ru¢ni kolo / ovladaci kolecko a namontujte
dodany kotevni ¢ep na Sroub vycnivajici ze zadni pfiruby.

Ujistéte se, Ze otvor na planetovy pastorek ukazatele je na 12.
hodiné. Otocte zadni pfirubu a umistéte kotevni ¢ep v rovingé s
referencnim otvorem vyvrtanym do stroje.

« Jemné pfipevnéte vynulovany ukazatel do ru¢niho kola /
ovladaciho kolecka, a to vlozenim planetového pastorku hladce
do prislusného otvoru. Cheete-li usnadnit montaz ukazatele,
jemné otoéte zadni pfirubu o pdr stupnd, dokud planetovy
pastorek nezapadne do vnitfniho korunového ozubeného kola.
Zkontrolujte, zda je ukazatel vynulovany a zda je Sroub kotevniho
Cepu ve spravné poloze.

+ Rovnomérné utdhnéte bocni Srouby k upevnéni pouzdra
ukazatele lehkym utahovacim momentem, aby nedoSlo k
naruseni pouzdra ukazatele, a tim k zablokovani pohybu.

+ Nastavte vysku kotevniho ¢epu tak, aby nedoSlo k prilisSnému
namahani pfiruby a utdhnéte pojistnou matici.

+ Pripojte ovladacikolecko s ukazatelem k ovladacf hfideli. Ujistéte
se, 7e ukazatel je v nulové poloze a ze kotevni Cep je v roviné s
referencnim otvorem ve stroji.

+ Pripojte ovladaci kolecko k hrideli.

+ Zkontrolujte spravné fungovani ukazatele v celém rozsahu
otacen.

Vzory ELESA a GANTER jsou chranény registrovanou ochrannou znamkou.
PFi reprodukci vykrest uvadéjte zdroj.
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